Linde Material Handling

TECHNOLOGY

FENWICK
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Transpalettes

T20-T25 AP|SP

Capacité 2.0 - 2.5 t | Série 1156

Maniabilité dans les espaces restreints

— Transpalette compact pour le chargement et le déchargement efficaces des véhicules de livraison ainsi
que le transport et la préparation des commandes.

— Plate-forme de conduite rabattable afin d'utiliser le chariot en mode accompagnant ou porté (version AP).

— Concept unique de plate-forme avec position de conduite a 45° pour une meilleure vision panoramique
et une posture confortable du corps (version SP).

— Concept de commande Fenwick e-driver innovant pour une conduite optimale du chariot a 45° (version SP).

— Compartiment entierement suspendu réduisant ainsi les chocs et les vibrations pour améliorer le confort
de l'opérateur.



FICHE TECHNIQUE (selon vDI 2198)

Caractéristiques
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Dimensions

Performance

Entrainement

Fabricant

FENWICK-LINDE

FENWICK-LINDE

FENWICK-LINDE

- Type du Modele - T20 SP T25 SP T20 AP

FENWICK-LINDE

1.2a Série 1156-00 1156-00 1156-00 1156-00
13 Mode de propulsion Batterie Batterie Batterie Batterie
1.4 Conduite Debout Debout Accompagnant/debout  Accompagnant/debout
15 (Capacité nominale Q(t) 2.0 2.5 20 25
1.6 Centre de gravité ¢ (mm) 600 1200 600 1200
1.8 Distance du milieu des roues 3 la face avant des fourches x (mm) 900/970 12 1762/183212 900/97012 1762/183212
1.9 Empattement y (mm) 1346/1416 129 2208/2278 123 1346/1416 129 2208/2278129)
21 Poids en fonctionnement kg 8609° 101099 86099 10109
2.2 Charge par essieu en charge, coté motrice/coté charge kg 1200/1660 999 1470/2040 1200/1660 999 1470/2040
23 Charge par essieu a vide, coté motrice/coté charge kg 720/150 99 853/157 720/150 99 853/153
31 Roue motrice Polyuréthane Polyuréthane Polyuréthane Polyuréthane
3.2 Dimension de la roue motrice @ 254 x 102 @ 254 x 102 @ 254 x 102 @ 254 x 102
33 Dimension des roues porteuses 2% @85 x 80 2x @85 x 80 2x @85 x 80 2x @85 x 80
3.4 Roues stabilisatrices (dimensions) 2% 0125 x 60 2x 0 125 x 60 2x 0125 x 60 2x @125 x 60
3.5 Nombre de roues coté motrice/coté charge (x = motrices) X +2/2 (1x + 2/4)7 X +2/2 (I +2/4)7 X +2/2 (1x + 2/4)7 X +2/2 (1 + 2/4)7
3.6 Largeur de la voie, avant b10 (mm) 5727 5727 5727 5727
37 Largeur de la voie, arriere b11 (mm) 355/375/395/515 1 355/375/395/515 ) 355/375/395/515" 355/375/395/515"
4.4 Levée h3 (mm) 159 7159 ER 159
49 Hauteur du timon en position conduite, min/max h14 (mm) 1207/1287" 1207/1287" 1149/1357 " 1149/1357 "
415 Hauteur des fourches en position basse h13 (mm) 859 859 859 859
419 Longueur totale 11 (mm) 22761 352613 224913 349912
4.20 Longueur jusqu la face avant des fourches 12 (mm) 112673 112692 109912 109972
4.21 Largeur totale b1/b2 (mm) 7907 7907 790" 790"
4.22 Dimensions des fourches DIN 1SO 2331 s/e/l (mm) 55 x 165 x 1150 55 % 165 x 2400 55 x 165 x 1150 55 x 165 x 2400
4.25 Ecartement extérieur des longerons b5 (mm) 520/540/560/680 " 520/540/560/680" 520/540/560/680" 520/540/560/680"
4.32 Garde au sol au milieu de I'empattement m2 (mm) 30/1607 30/1602 30/1607 30/1607
4.33 Cote de charge b12 x 16 b12 x 16 (mm) 800 x 1200 2 x 800 x 1200 800 x 1200 2 x 800 x 1200
4.34 Largeur d'allée dimensions avec charge prédéterminées Ast (mm) 2670/2552 2 3853/384123) 2585/2560 2% 3826/381423
4.341 Largeur d'allée pour palettes 1000 = 1200 en travers Ast (mm) 2846/2809 22 3781/376423 ) 2819/27822% 3754/37372
4.34.2 Largeur d'allée avec palette 800 x 1200 en long Ast (mm) 2726/275792 - 2699/273022
435 Rayon de giration Wa (mm) 2026/2096 27 2888/29582) 1999/20692 2861/293123)
51 Vitesse de déplacement, avec/sans charge km/h n/140m 1/149m 1/1410™ 1/1410M
5.2 Vitesse de levée, avec/sans charge m/s 0.06/0.079 0.04/0.06 0.06/0.07™ 0.04/0.06™
5.3 Vitesse de descente, avec/sans charge m/s 0.06/0.08™ 0.07/0.06 0.06/0.08 ™ 0.07/0.060
5.8 Rampe maxi, avec/sans charge % 17.0/20.0 15.0/20.0 17.0/20.0 15.0/20.0
5.9 Temps d'accélération de 0 3 10m, avec/sans charge s 5.9/4.6 5.9/4.6 59/4.6 59/4.6
5.10 Systeme de freinage Electrique/hydraulique  Electrique/hydraulique  Electrique/hydraulique  Electrique/hydraulique
6.1 Puissance du moteur de traction, 60 min kw 3 3 3 3
6.2 Puissance du moteur de levée, a 15 % d'utilisation kw 12 22 12 2.2
6.3 Type de batterie norme DIN 43531/35/36 A,B,C,non 43 535 B/3PzS 43 535 B/3PzS 43 535 B/3PzS 43 535 B/3PzS
6.4 Voltage et capacité de la batterie (décharge en 5h) (V)/(Ah) 0. kWh 24/345/375 24/345/375 24/345/375 24/345/375
6.5 Poids de la batterie (+5%) kg 333 333 333 333
6.6 Consommation d'énergie selon le cycle VDI kWh/h 0.21 0.41 0.21 0.41
6.6.1 Equivalent CO2 selon la norme EN 16796 kg/h 0.1 0.22 0.1 0.22
6.7 Production maximum (VDI 2198) t/h 142 195 142 195
6.8 Efficacité de production selon la norme VDI 2198 t/kWh 112 121 112 121
8.1 Controle de vitesse controleur AC
10.7 Niveau sonore & loreille du cariste dB(A)
Niveau de vibration ressenti par l'opérateur (EN13059) m/s’
(x5 mm) 6) Chiffres entre parenthéses avec levée initiale

Bras de charge levés/abaissés

+ 0 mm = 2 PzS changement vertical ou 3 PzS changement latéral ;
+75mm = 3 PzS vertical ou 4 PzS changement latéral ;

+150 mm = 4 PzS changement vertical;

+225 mm =5 PzS changement vertical.

Poids avec batterie

(+10%)

Chiffres entre parenthéses avec roues porteuses en tandem

(0/-5 mm)
(-0/+5 mm)

(£5%)

Avec roues stabilisatrices hydrauliques

2 x palettes
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EQUIPEMENTS STANDARDS ET OPTIONNELS

Modele/ Equipement

Réduction automatique de la vitesse dans les virages [ J [ ([ [ ]
Interrupteur a clé [ J [ J [ ] [ ]
o Interrupteur & code PIN O O (@] (@]
= Protections et plate-forme rabattables [ ] [ ] — —
=
9 Position de fonctionnement unique a 45°, stre et intuitive — — { ] [ )
(2]
Option BlueSpot® - avertissement visuel de la présence du camion intégré dans les contours du chassis - - O O
Option BlueSpot® - avertissement visuel de la présence du chariot monté sur le support accessoires O O - -
Capteur de pied - les chariots ralentissent ou s'arrétent si le pied de I'opérateur est en dehors des contours de la plate-forme - - O (@]
c
2
® Technologie CAN-bus [ J [ ([ ] [ J
=
[¥¥]
= Transmission de données en ligne O O @) @)
S
= Transmission de données en Wi-Fi O O O O
% Fenwick connect:desk - gestion de flotte locale avec différentes fonctionnalités O O O O
g Fenwick connect:cloud - gestion de flotte O O O @]
= Liste de vérifications pré-opératoire: protocole de sécurité quotidien pour assurer la préparation et I'efficacité opérationnelle O O O O
-~ Vitesse lente - pour une utilisation avec le timon en position verticale (@] @] - -
S - - -
§ = Réduction de vitesse Fenwick Safety Guard O O O (@]
= g Vitesse réduite si levée initiale abaissée (@] @] (@] @]
R Limitation de la vitesse maximale (8, 10, 12, 14 km/h, selon le modéle) O O O O
(=)
= Dosseret de charge h=1200 mm ou 1800 mm O O O @]
c
o
g
= Chambre froide -35°C (entrée / sortie) - avec grille métallique ou tapis de sol en standard (@] (@] (@] (@]
=
=
=
(V]
Compartiment opérateur entierement suspendu - la plate-forme et le poste de conduite sont suspendus [ ) [ ] ] [ )
Repose-jambes et dossier rembourrés = = [ J [ ]
— Timon & double poignées symétrique [ J [ o [ ]
[
= Commande innovante Fenwick e-driver parfaitement adaptée au fonctionnement a 45° - - O O
@ Timon réglable en hauteur = - O @]
° -
o Ecran multifonction, horametre, indicateur de maintenance, indicateur de décharge de la batterie et indication de code de défaut O O O O
(=
2 Support accessoires O O (@] @]
v
- Support pour borne de données et cable d‘alimentation 24V O O O O
Support scanner et écritoire (@] @] O (@)
Prise électrique USB 5V O O O (@]
E Largeurs de fourches : 520 mm, 540 mm, 560 mm, 680 mm O O O (@)
=]
5
S Longueurs des fourches : 1000 mm, 1150 mm, 1600 mm, 2400 mm (@] (@] (@] (@)
Roue motrice application intensive, polyuréthane non marquant [ ) [ J { ] [ )
§ Roue motrice haute adhérence, polyuréthane non marquant O O O O
c
b Roues porteuses simples en polyuréthane (également disponible en version graissable) [ J [ (] [ J
% Roues porteuses boggies en polyuréthane (également disponible en version graissable) O O O O
‘»
CH Roues stabilisatrices a ressort [ J [ o [ ]
Roues stabilisatrices hydrauliques, a commande électronique O O O O
Direction assistée [ J [ (] [ J
c
'% o Moteur & courant alternatif sans entretien [ J [ J [ ] o
=)
)
= 5 Systeme de freinage électromagnétique [ J [ ([ J [ ]
© &
g 9 Technologie Li-ION et plomb disponible avec différentes capacités de batterie selon le modeéle O O O (@]
D =
z @ Chargeur intégré pour batteries plomb et Li-ION O O O O
wv
Chargeurs externes disponibles O O (@] (@]
v
&
= Lampe de travail - avec interrupteur marche/arrét pour un fonctionnement dans des environnements sombres (@] @] (@] (@]
1
e

® Equipement standard O Equipement en option — Non disponible



CARACTERISTIQUES

FENWICK

Ergonomie : Timon ajustable en hauteur

L

Technologie Li-ION disponible

=]

Plate-forme rabattable avec protections latérales

Sous réserve de modifications dans l'intérét des évolutions. Les illustrations et les détails techniques peuvent
inclure des options non contractuelles. Toutes les dimensions sont soumises aux tolérances d'usage

Linde Material Handling

Sécurité

— Réduction automatique de la vitesse dans les virages pour éviter les risques de
renversement

— Le systeme de détection de pied arréte ou ralentit automatiquement le chariot lorsque
les pieds de l'opérateur sortent du gabarit de la plate-forme (version SP)

— Protections latérales rabattables afin de protéger I'opérateur contre les blessures en cas
de collision (version AP)

— Paramétrage via le logiciel connect:zi pour configurer des zones de sécurité avec
réglage automatique de la vitesse

Ergonomie

— Poste de conduite entierement suspendu pour une protection efficace contre les
vibrations et les chocs

— Direction assistée électrique pour un controle sans effort du chariot, y compris le
réglage automatique de la résistance au niveau de la direction

— Concept unique avec position de travail a 45° pour une vue panoramique optimale
sans effort pour le dos et la nuque (version SP)

— Concept de direction innovant Fenwick e-driver pour un controle optimal du chariot
avec une seule main en position 45° (version SP)

— Ajustement automatique et progressif de la vitesse du véhicule pour des manceuvres
précises dans les espaces restreints

Systeme de conduite

— Vitesse de pointe de 14 km/h sans charge pour un transport rapide

— Moteur triphasé puissant de 3 kW pour une accélération rapide et des performances
maximales du chariot face aux pentes

— Pas de recul lors d'un démarrage en cote (par exemple sur des rampes de chargement)

— Les roues stabilisatrices mécaniques ou hydrauliques garantissent une grande stabilité
de fonctionnement sur les sols irréquliers

— Nouvelle génération de batteries Li-ION pour une utilisation plus efficace de |'énergie
et une gestion optimisée de la charge

Entretien

— Moteur triphasé robuste pour de longs intervalles d'entretien et de faibles codts de
maintenance

— Construction solide avec des pieces durables et un chassis robuste pour une disponibilité
maximale du véhicule

— Accessibilité sans effort de tous les composants

— Architecture CAN-bus innovante pour un accés facile a toutes les données du chariot via
un technicien

— L'architecture E/E permet l'installation & distance des mises a jour et des nouvelles
fonctions

Fenwick-Linde

1, rue du Maréchal de Lattre de Tassigny
F-78854 Elancourt Cedex

Tél : 0130 68 4412

FENW'CK Fax : 0130 68 44 00

www.fenwick-linde.fr
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