EQUIPEMENTS STANDARD ET OPTIONS
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CARACTERISTIQUES

Sécurité
Pare-chocs avant en acier moulé { ] [ { ] { ] ( ] - . . . .
; — Position avancée du poste de conduite (devant le compartiment batterie)
Bande de caoutchouc (montée sur le pare-chocs en acier) (@] (@] (@] O O . N )
M i sesor 5 5 o o 5 pour garantir a l'opérateur une excellente visibilité sur son environnement
ERl <ecucion automatique de 1 vitesse dans fes virages S 0 1 % et |g| perr/n,ettr'e de réagir rapidement en cas de S{tpatm/ns d‘an/gereuses y
Bl oo ction avant des pieds o o o o o - Optl/ons'd/eclalra/ge bandAes LED et BIueSpqtTM positionnées 3 I'avant, pour améliorer
clé de contact ° ° Py Py Py FENWICK la sécurité dans I'entrepot en annoncant visuellement la position et les
Démarrage dlavier 3 code o o o o o - déplacements du chariot (sans pollution sonore)
c — Triple systeme de freinage pour réagir efficacement selon I'environnement
I Technologie cAN Bus ° e o o ° et le poids de la charge transportée
g
Fenwick Connect O O O (@) @) BlueSpot™ Fenwick et bandeau LED
) 2c: Controle d'acces PIN (@] (@] (@] O (@]
§ § ac : Controle d'acces badge RFID O O O O O Ergonomie
R Transfert données WIFI O s , .
IR Toneer connees 1 i 1 &8 — Marche d'acceés basse pour faciliter la montée et la descente du poste de conduite
'S0 Transfert données online O O O O O . . T . .
58 — — Poste de conduite entiérement suspendu pour réduire les chocs et vibrations
.=l dt: Détection de chocs (@) (@) (@) (@] (@] . N .
2= - transmises a l'opérateur pendant la conduite
ST Clé USB Bluetooth O O O O O . . . . o B e
© T o B o — Dossier ajustable en hauteur et support d‘assise repliable pour offrir a I'opérateur
S Utiation du charior o o o 0 o une p95|t|on dg cqndmte cqnfortable lors des ang§ transf?rts ' -
M “Cormrmonde accompagnante (avant uniquement ou AVAR) o) > o o o) = P0|gneeAde maintien supplementawe robuste, située derriére le dossier pour faciliter .
§ '..E Commande levée initiale & l'arriere O O O O O la conduite en marche arriere
Rl Viesse rédute i levée initale baissee ) O O o ) — Nombreux espaces de rangements offrant un véritable bureau pour l'opérateur
SR Capteur électrique d'arrét de la levée initiale (] [ (] (] [
= Dosseret de charge 1200 mm et 1800 mm (@) (@) (@) O O
cE
o w
= Protection chambre froide -35°C (entrée/sortie O O O O O 5 q
2 § (entiée/sortie) Systeme de conduite
[¥8)
Poste de conduite entierement suspendu - e © o ° — Moteur asynchrone de 3kW puissant pour des accélérations jusqu’a 14 km/h
Volant Fenwick a hauteur ajustable _ o) o) o o) — Volant Fenwick ajustable regroupant toutes les commandes pour une prise en main
Ecran basique noir et blanc ° - — - — intuitive et permettre des opérations d'une seule main
Ecran couleur multifonction indiquant : horametre, entretien, indicateur de charge de la batterie et code panne — [ ] [ ] o [ ] — Symboles intuitifs pour indiquer facilement toutes les fonctions a |’opérateur
= Dossier fixe arfond °® ® ° ° °® — Ecran digital multifonctions pour afficher toutes les informations clés & I'opérateur :
E Dossier ajustable et support d'assise pliable — O O (@) O horamétre, statut de charge
KZBN  Support accessoires avant S © O ©O S — Levée initiale pour faciliter le franchissement de rampes et la conduite sur sols
% Support accessoires arriére O O O O O inégaux
& | Support (femligue ave cbilo dallimnaion 20 c o o o ©O — Batteries plomb ouvert ou Li-lon disponibles pour répondre a I'ensemble des besoins
Support scanner et écritoire A4 (@) (@) (@) O O
- z Volant intuitif Fenwick
Support pour rouleaux et poubelle (arriere) (@) (@) (@) (@) (@) Preparateur de commandes
Compartiment rangement arriére bas O O O O O
Gyrophare et lampe de travail (@) (@) (@) O O Entretien
Tablier porte fourche : 520 mm, 540 mm, 560 mm, 680 mm O O O ¢ O - — Jusqu’a 1000 h de fonctionnement sans entretien
FA Longueur fourches < 1600 mm (@) (@) - @) - , ’ — Technologie asynchrone sans entretien
=B Longueur fourches > 1600 mm O O O 0 O — Composants facilement accessibles en relevant simplement le panneau avant
£ Porte & faux : 188 mm, 388 mm (@) (@) - O - Capagte’ 2000-2500 KG | Serie 1115 — Diagnostic rapide via prise CAN Bus
Porte a faux: 563 mm, 588 mm & & & O & — Pare-chocs avant robuste en acier moulé pour protéger le poste de conduite et
Roue motrice en polyuréthane d e o o ot réduire les dégradations liées aux chocs
Roue motrice en caoutchouc, non marquante et sol glissant O O O O O
0 Roue porteuse en polyuréthane [ ] [ ) - ([ ) - oy ere s
% Roue porteuse simple graissée en polyuréthane (@) (@) - (@) - FIEX|b|I|te et performance
& Roues porteuses : boggie polyuréthane graissées (@] (@] (@] O O
- . — — — . } . ., . o, Pare-chocs avant en acier moulé
Stabllisateur (fessort) e o — Position avancée du poste de conduite offrant une grande manceuvrabilité et une meilleure visibilité
2 ey e e — 9 9 sur I'ensemble de I'environnement
Direction électrique o [ () (] [
(9] N . “a . . . . . A ’ 7
£ M“e“”j”f‘“m”j”w (sons entretien) 11 1 1 — Poste de conduite entierement suspendu (sauf N20B) diminuant les vibrations transmises a l'opérateur
= Systeme de frein électromagnétique .
2 B oA, s * 9 s o pendant la conduite , - N -
23 Compartiment batterie, sortie verticale 3 PzS (345 Ah / 375 Ah) et 4 PzS (460 Ah / 500 Ah) Y ° Y Y ° Sous réserve de modifications dans le cadre de mises a jour. Les illustrations et les détails techniques
U = X N i N N . , , . peuvent inclure des options et ne sont pas contractuels.
g % Compartiment baterie, sortie latérale 3 Pz5 (345 Ah/ 465 Ah), indl. Levier ergonomique et rouleaux © © © © © — Rayon de bfaquage COUFt faCI | |ta ﬂt |€S manaoeuvres daﬂS |€S dallees etFOITGS Toutes les dimensions sont soumises aux tolérances habituelles.
3 Compartiment batterie, sortie latérale 4 PzS (460 Ah/ 620 Ah), incl. Levier ergonomique et rouleaux (@) (@) (@) (@] (@)
S Compartiment batterie Li-lon 4,5 kwh (205 Ah) / 9,0 kwh (410 Ah) incl. Prise latérale pour recharge d'opportunité O O O O O — Puissant moteur asynchrone de 3 kW permettant des accélérations jusqu’a 14 km/h
Chargeur Li-lon 24V (@) (@) (@) (@) (@) Linde Material Handling Fenwick-Linde
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FICHES TECHNIQUES (selon vDI 2198)

11 Fabricant Fenwick-linde Fenwick-linde Fenwick-linde Fenwick-linde
I Type de modele N20 B/N20
1.2a Série 1115-00 1115-00 1115-00 1115-00
é 13 Mode de propulsion Batterie Batterie Batterie Batterie
g 14 Conduite Debout Debout Debout Debout
:§ 15 (Capacité nominale Q(t) 2 2.5 2 2.5
1.6 Centre de gravité ¢ (mm) 600 1200 600 1200
18 Distance du milieu des roues 3 la face avant des fourches X (mm) 900/970 Y 1775/1845 Y 900/970 " 1775/1845
19 Empattement y (mm) 1346 /1416 19 2221/ 229179 1346 /1416 79 2221/2291 09
21 Poids en fonctionnement (kg) 943 9 986 4 1057 9 1100 9
2.2 Charge par essieu en charge, coté motrice/coté charge (kg) 1283/1650 ¥ 1493 /1993 % 1376 /16812 1685/1985
23 Charge par essieu a vide, coté motrice/coté charge (kg) 811/132% 831/155 925/132% 955/155
31 E:ZEE Giizgzlgeisppor:;“;fh'?:s S;ZZ'&ZOU( R+P/P;P+P/P R+P/P;P+P/P R+P/P;P+P/P R+P/P;P+P/P
9 3.2 Dimensions de la roue motrice 0 254 x 102 0 254 x 102 0 254 x 102 0 254 x 102
g 33 Dimensions des roues coté charge 2x ¢ 85 x 80 % 2% 0 85 x 80 % 2% 0 85 x 80 % 2x ¢ 85 x 80 % |
§ 34 Roues auxiliaires 2x ¢ 140 x 50 2x ¢ 140 x 50 2x 0125 x 60 2x 0125 x 60 Q
E 35 zoinzjed;;;fes)mté MONCE/EOLE chorge X +1/2(1x +1/4) X +1/2(x+1/4) X +2/2 (1x + 2/4) X +2/2(1x +2/4) l
3.6 Largeur de la voie, avant b10 (mm) 491 491 572 572
37 Largeur de la voie, arriere b11 (mm) 355/375/395/515 355/375/395/515 355/375/395/515 355/375/395/515 s
4.4 Levée h3 (mm) 115 15 15 115 | |
4.8 Hauteur du siege h7 (mm) 867/1000 867/1000 867/1000 867/1000 0 Ez \“ﬁﬁ_
415 Hauteur des fourches en position basse h8 (mm) 85 85 85 85 . | '
419 Longueur totale [1 (mm) 2507 4 3757 9 2507 9 3757 9
4.20 Longueur jusqu'a la face avant des fourches 12 (mm) 1350 1350 4 1350 9 1350 4
4.21 Largeur totale b1 (mm) 790 790 790 790
g 4.22 Dimensions des fourches s/e/l (mm) 55/165/1150 55/165/2400 55/165/1150 55/165/2400
Z’ 4.25 Ecartement extérieur des fourches, min/max. b5 (mm) 520/540/560/ 680 520/540/560/ 680 520/540/560/ 680 520/540/560/ 680
E 4.32 Garde au sol au milieu de I'empattement m2 (mm) 160/30 " 160/30 " 160/30Y 160/30"
S A% et de b dham b @ b12 x 16 (mm) 800 x 1200 (dans le sens 2 x 1200 x 800 (dans le 800 x 1200 (dans le sens 2 x 1200 x 800 (dans le
de Ia longueur) sens de la longueur) de la longueur) sens de la longueur)
434 ;1%2':;{;‘?!22 vec dimensions de la charge Ast (mm) 28362811797 4079/4067 197 2836/2811 197 40794067 997
4341  Largeur dallée avec une palette 1000 x 1200 en travers Ast (mm) 3070/3033 97 4008/4002 197 3070/3033 V47 4008/4002 197 il
4.34.2  Largeur dallée avec une palette 800 x 1200 en travers Ast (mm) 2894 /2776 V971 4008/4002 197 2894/2776 V497 4008/4002 197 Wa
435  Rayon de giration Wa (mm) 2320/2250 19 3195/3125 149 2320/2250 09 3195/3125 14 L2 / R B
51 Vitesse de translation, en charge/a vide (km/h) 10/12 10/12 12/14 12/14 7(‘J8_ - ) >
. 2 5.1.1 Vitesse de translation en marche arriére, en charge/a vide (km/h) 10 10 10 10 ]_ 1 i i 4 l mCD "> € o
% 5.2 Vitesse de levée, levée initiale, en charge/a vide (m/s) 0.06/0.07 0.06/0.07 0.06/0.07 0.06/0.07 370.4 - . b
E 53 Vitesse de descente, levée initiale, en charge/a vide (m/s) 0.06/0.08 0.06/0.08 0.06/0.08 0.06/0.08 l_ \ il ! ) [ ] m > |
“g 5.8 Rampe maximum, en charge/a vide (%) 16/13 14/13 15/20 13/20 I @
a 5.9 Temps d'accélération (10m), en charge/a vide (s) 5.8/45 5.8/45 5.8/4.6 5.8/4.6
5.10 Frein de service Electro-hydraulique Electro-hydraulique Electro-hydraulique Electro-hydraulique 32— S - e —a _F
6.1 Moteur de traction S2 60 minutes (kw) 3 3 3 3
6.2 Moteur de levée, 3 S3 10% (kw) 1.2 15 12 1.5
43 Type de batterie selon la norme DIN 43 531/35/36 45535 45535 45535 45535
A, B, C, non (3 PzS sortie latérale) (3 PzS sortie latérale) (3 PzS sortie latérale) (3 PzS sortie latérale)
6.4 Voltage et capacité de la batterie (décharge en 5 h) (V/Ah) 24/375 24/375 24/375 24/375
6.5 Poids de la batterie (+ 5%) (kg) 290 290 290 290
6.6 Consommation électrique selon cycle VDI (kwh/h) 0.5 0.48 0.52 0.66
6.7 Rendement (t/h) 136 162.5 136 162.5
6.8 Consommation d'énergie en utilisation (kwh/h) 1.46 143 172 197
8.1 Contréle de vitesse LAC LAC LAC LAC
10.7 Niveau sonore a loreille du cariste (dB(A)) <85 <85 <85 <85
Niveau de vibration ressentie par I'opérateur (m/s?) 0.7 0.7 0.7 0.7
1) Capacité sur les bras porteurs, avec option levée initiale 5)  Entre () : Chariot équipé avec des roues porteuses tandem
. 3) Poids selon ligne 2.1 7) AST =Wa + R +3, distance de sécurité a = 200 mm
4)  Avec une batterie selon les criteres cf. ligne 6.3 (+100 mm pour 4 PzS)



